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Materiales

U Acelerador Lineal Elekta Synergy Platform
* Calidad de haz para 6 MV (TRS-398) = 0.682
* Colimador Multilamina de 160 laminas

U Fantoma automatico IBA Blue Phantom?2®

U Electrometro IBA Dose?® calibrado




Materiales

! Detectores de campo
"= |BA CC13 Cl (3.6 nC/Gy)
" |BA CCO1 Cl (0.4 nC/Gy)
"= |IBA nanoChamber® Cl (0.11 nC/Gy)
" |BA Razor® Detector DI (4.6 nC/Gy)
! Detector de referencia
= |BA Stealth® Chamber TX




Metodos y resultados

! Mediciones de Factores de Campo (Q) : L

o

(0e]

\
*

" Técnica isocéntrica (DFS=90 cm; d=10 cm)
" L(c) =40, 30,20, 15,10y 5 mm
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" En base a recomendaciones de TRS 483 4 10 16 22 28 34 40
= Se aplico el método.de correccion Daisy- L(c) [mm]
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Metodos y resultados
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Los niveles de
incertidumbre son muy
bajos (utilizacion de
fantoma automatico).

Las incertidumbres son
hasta tres veces mas
grandes para la
nanoChamber.
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Metodos y resultados

| Estimacion de la incertidumbre tipica combinada
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! La expresion obtenida es la siguiente:




Valores de incertidumbre tipica “u,”

L(c)(S(c))[mm] CC13 (%) CC01(%) Nano (%) Razor (%)
40 (41,2)

30 (31,4)

20 (21,2)

15 (16,2)

10 (11,2)

5(6,9)

" Mejores resultados con
el diodo estereotactico
(< 1% para todos los

L(c)).
= Buenos resultados con
CC13 hasta L(c)=20 mm.

= Se observan mayores
niveles de incertidumbre
conlaCCOl1yla
NanoChamber.
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Conclusiones

= lamRieiRiRines dnede, TriibR Y repredvciie.
o HifRe IR dR COMRTTIIS ¥R Medio de comparacien entre insttueisnes:

1 as mavores contribuciones a la incertidumbre estan relacionadas a {CC13
= 13s mayores con{rﬁ)uaonesa Fa mcer%d‘lﬁml%re es'ian re‘aaonagas a }‘clin j}')t
J
Razor Detectorb
(CC13 y Razor Detector).

U El Razor Detector es el.detector de preferencia.para mediciones de campos
= E| Razor Detector es el detector de preferencia para mediciones de campos

pequenos en nuestro departamento de fjsica &U < 3%%.
pequenos en nuestro departamento de fisica (U < 3%).

U M3s medcj_ci_ones deben I,evarse a cabo con la NanoChamber para evaluar |as
= Mas mediciones deben llevarse a cabo con la NanoChamber para evaluar las

incertidajml%res asociaoclias a su uso.
Incertidumbres asociadas a su uso.
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